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RESUMO EXECUTIVO

O presente documento contém a versao inicial do protétipo da plataforma robotizada de
inspecao de trilhos de trem, usando como hase tecnologica o Espeleorobd versao IT do
ITV. Apds andlise dos requerimentos discutidos com o time de manutengao de ferrovias
em conjunto com o Centro de Exceléncia da Vale S.A e pesquisadores do TV, a proposta
preliminar pelo I'TV seria um dispositivo mével acoplado aos trilhos do trem, o qual possui
capacidades de locomogao usando motores clétricos. A plataforma ¢ projetada para ser
tele operadas via radio de alto alcance (WiFi) e comunicagao celular (4G). O protétipo
esta focado na coleta de informacoes visuais, pelo qual teria disponiveis um conjunto de
cameras de alta definigdo e iluminacéo de alto brilho correspondente, além de ser projetado

para ter capacidades de Inteligéneia Artificial ecmbarcadas dirctamente na plataforma.



RESUMO

A inspecdo de trilhos de trem é uma tarefa rotineira nos processos de manutencio da
ferrovia. Fssa inspecao tem que ser realizada de forma continua, com pouco espagamento
de tempo para evitar problemas que podem acarretar em vibrac¢oes indesejadas, e até no
descarrilhamento do trem, entre outros tipos de problemas. Essa inspecio é feita atualmente
de forma manual, usando diferentes dispositivos: audi¢do e visao dos operadores humanos,
camcras, sistcmas dc ultrassom, sistcmas de andlisc magnética, entre outros. Devido aos
riscos envolvidos por agentes externos, é proibido o transito de pessoas em diferentes
regices onde existem vias de trem por onde minério é transportado. Desta forma, uma
possivel forma de realizar a inspecao sem colocar em risco os operadores humanos seria
usando dispositivos robdticos tcle-operados ou auténomos. Este documento mostra a
proposta inicial do I'TV para um dispositivo robético de inspecao de trilhos de trem, o
qual esta baseado na plataforma tecnologica do Espeleorobé versao I1.
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ABSTRACT

The inspection of train tracks is a routine task in railway maintenance processes. This
inspection has to be carried out continuously, with little time spacing to avoid problems
that can cause unwanted vibrations. and even the derailment of the train, among other
types of issues. This inspection is currently carried out manually, using different devices:
ear and visual inspection of human operators, cameras, ultrasound systems, magnetic
analysis systems, among others. Duc to the risks involved by external agents, the transit of
people in different regions where there are railways where ore is transported is prohibited.
Thus, a possible way to carry out the inspection without putting human operators at
risk would be using teleoperated or autonomous robotic devices. This document shows
ITV’s initial proposal for a robotic train track inspection device, which is based on the
Espeleorobd version II technological platform.
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